
HPTHPT  CPJCPJ  2255
Ręczny wózek paletowy CLARK HPT CPJ25 
2500 kg

www.clarkmheu.com

http://www.clarkmheu.com/


h14

h3+h13

s

c h3

h13

y

l2

WYMIARY

HPT CPJ25

l1

Odpowiednie dane znajdują się w tabeli 
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SPECYFIKACJA
Specyfikacja produktu zgodnie z VDI 2198

1.1 Producent (skrót) CLARK
1.2 Oznaczenie producenta HPT CPJ25
1.3 Napęd Ręczny
1.4 Typ operatora Ręczny
1.5 Udźwig znamionowy/obciążenie znamionowe Q (kg) 2500
1.6 Odległość środka ciężkości c (mm) 600
1.8 Odległość ładunku x (mm) 934

Sp
ec

yf
ik

ac
je

1.9 Rozstaw osi y (mm) 1165
2.1 Masa eksploatacyjna kg 68
2.2 Obciążenie osi, tylna oś pod obciążeniem kg -
2.2 Obciążenie osi, przednia część pojazdu z ładunkiem kg -
2.3 Obciążenie osi, tył bez ładunku kg -M

as
a

2.3 Obciążenie osi, przednia część bez ładunku kg -
3.1 Opony: koło napędowe Guma
3.1 Opony: Koło nośne Poliuretan
3.2 Rozmiar opony, przód 200 x 50
3.3 Rozmiar opony, tył 80 x 70
3.5 Koła, liczba przednich/tylnych 2 / 4
3.6 Bieżnik, przedni b10 (mm) 170

O
po

ny

3.7 Ślad, tył b11 (mm) 460
4.4 Skok h3 (mm) 115
4.4 Wysokość podnoszenia h3 + h13 (mm) 200
4.9 Wysokość ramienia dźwigni sterującej h14 (mm) 1230
4.15 Wysokość w pozycji opuszczonej h13 (mm) 85
4.19 Długość całkowita l1 (mm) 1550
4.20 Długość do czoła wideł l2 (mm) 400
4.21 Szerokość całkowita b1 (mm) 540
4.22 Wymiary widełek s • e • l (mm) 55 x 160 x 1150
4.25 Odległość między ramionami widelca b5 (mm) 540
4.32 Prześwit, środek rozstawu osi m2 (mm) 30
4.33 Szerokość przejścia dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast (mm) 1443
4.34 Szerokość przejścia dla palet 800 x 1200 wzdłużnie Ast (mm) 1843

W
ym

ia
ry

4.35 Promień skrętu Wa (mm) 1377

Wszystkie dane odnoszą się do wózków w standardowej konfiguracji.
Wydajność może się różnić o + 5 % i - 10 % ze względu na tolerancję wydajności silnika i systemu. Podana wydajność 
stanowi wartości nominalne, które można uzyskać w typowych warunkach pracy maszyny. Produkty i specyfikacje CLARK 
mogą ulec zmianie bez powiadomienia.



OPIS PRODUKTU

HPT CPJ25
Wraz z modelem HPT CPJ25 firma CLARK oferuje kolejny niezawodny ręczny wózek paletowy do 
zastosowań przemysłowych lub komercyjnych. Model CLARK HPT CPJ jest solidny, łatwy w obsłudze 
i serwisowaniu. Dzięki wytrzymałej konstrukcji stalowej i szerokiej gamie kółek może być używany na 
różnych rodzajach podłoża.

Wysoka stabilność i łatwość obsługi

• Wyposażony w rolki wysuwane i wsuwane
•

•

Płynna praca podczas przemieszczania, 
podnoszenia i opuszczania
Zwinny nawet w najciaśniejszych przestrzeniach 
dzięki dużemu kątowi skrętu dyszla

• Dostępne różne długości wideł i konstrukcje 
rolek

• Zapewnia wysoką i niezawodną jakość dzięki 
zastosowaniu wysokiej jakości i łatwych w 
konserwacji pomp 

Ergonomiczny i bezpieczny dyszel

• Niewielki wysiłek wymagany do obsługi układu
hydraulicznego

• Rękojeść dźwigni sterującej posiada wygodną
powierzchnię chwytną dla operatora

• Płynne i precyzyjne opuszczanie zaokrąglonych
wideł dzięki proporcjonalnemu podnoszeniu

Trwałe i solidne

• Solidna rama jest malowana proszkowo i
gwarantuje długą żywotność

• Zawór bezpieczeństwa chroniący przed
przeciążeniem

• Solidny, regulowany drążek pchający, który
kompensuje różnice wysokości między widłami

• Solidna konstrukcja drążków pchających
• Optymalnie zaprojektowana przestrzeń między

widłami ułatwiająca załadunek i zapewniająca
lepszą ochronę rolek

Wyposażenie HPT CPJ25

Nylon – powszechnie stosowany standard w branży X

Polietylen – bardzo cicha praca we wszystkich rodzajach zastosowań XKoło napędowe

Guma – dobra przyczepność nawet na mokrych/śliskich podłogach •

Nylon XKoło nośne
Poli •

• = Standard; x = Opcja

Zeppelin Polska Sp. z o.o. 
Kajetany, ul. Klonowa 10
05-830 Nadarzyn
Tel.: 22 566 47 00
e-mail: biuro@zeppelin.com
www.zeppelin.pl
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