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STABILNOSC | NIEZAWODNOSC

@® Bardziej wytrzymata i trwata rama podwozia ze stali - stabilna i niezawodna, zapewniajgca dtuga

Z A L E TY Zywotnoseé.

® Sztywne potagczenie koncéwki watka napedowego z komorag akumulatora.

o Wysoka wydajnoé(:, @® Wyposazony w rolki wejsciowe i kota wywazajace, dzieki czemu jest bardziej stabilny.
® komfort,
® bezpieczenstwo i niezawodnosgé, DUZA WYDAJNOSCE

@ niski koszt konserwacji
Mocny, o tadownosci 1,6-2,0 ton, spetniajacy potrzeby zdecydowanej wiekszosci klientow.

Bardzo maty promien skretu (PT16L-Li mniejszy niz w PT16L, PT20L-Li i PT20L), dobra wydajnos¢ i
zwinnos¢ w waskich korytarzach.

Opcjonalne urzadzenie sterownicze CURTIS zapewniajgce wydajne i doskonate parametry stero-
wania.

Doskonata zdolno$¢ pokonywania wzniesien.

Uktad napedowy o duzej mocy z duzg zdolnoscig pokonywania przeszkéd.

WYGODA | BEZPIECZENSTWO

@® Zewnetrzny port programowania, diagnozowanie usterek bez zdejmowania pokrywy.

® tLatwy w konserwacji, poniewaz wszystkie czesci sg tatwo dostepne po zdjeciu pokrywy.

® Wskaznik roztadowania akumulatora, wyswietlajgcy poziom natadowania i kody usterek.



@® Opcjonalna redukcja predkosci podczas skrecania, zapewniajgca bezpieczng prace.
® Z panelem PIN CODE i bezkluczykowym przyciskiem startu, uruchamianie jest szybsze i wygod- 2
niejsze. =
® Dtugi dyszel z amortyzatorem pneumatycznym moze lepiej chronié¢ uchwyt i zapewni¢ bezpie-
czenstwo operatora. 1
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KARTA KATALOGOWA WOZKA PRZEMYSLOWEGO ZGODNIE Z VDI 2198 Q & El
DANE IDENTYFIKACYJNE _
12 Oznaczenie typu przez producenta PT16L-Li PT20L-Li » & o
13 Na 150 y =
2 ped akumulator akumulator }
14 Typ obstugi piesza piesza 12
15 Udzwig znamionowy/tadunek znamionowy Q(t) 1600 2000 1
1
16 Odlegtos¢ do srodka tadunku c (mm) 600 600
1.8 Odlegtos¢ tadunku, od $rodka osi napedowej do widet x (mm) 966 966 w
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1258 1258 1336 / b %
%hb
’ ~ - - =
21 Masa witasna z akumulatorem kg 357 357 am o -
22 Nacisk na o$ przedniag/tylng z tadunkiem kg 991/966 991/966 674/1237 1 \
i @
23 Nacisk na o$ przednia/tylng bez tadunku kg 295/62 295/62 333/78 2

KOLA | PODWOZIE

31 | Typopon PU PU Cagers

=
3.2 Wymiary opon, przednie @xw(mm) 2230x70 @230x70 / T r\
83 Wymiary opon, tylne @xw(mm) @ 84x84/ @ 82x110" @ 84x84/ 82x110 | @74x84/74x110 - Lj

by
byo

I

|

|

|

|

|

|
J

I

|

|
N
by
bs

34 Wymiary dodatkowych kot Bxw(mm) 3100x40 ©100x40 L : _________ : “9[/

35 Liczba kot z przodu/tytu ( X=z napedem) x+2/4 x+2/4 ﬂ&

36 Rozstaw koét, z przodu b10 (mm) 510 510 % %

37 Rozstaw kot, z tytu b11 (mm) 367 512 367 512 367 512 &/2 a'/ 2

PODSTAWOWE WYMIARY All

41 Wysoko$¢ podnoszenia wstepnego h3 (mm) 120 120

42 Wysokos¢ dyszla w pozycji jazdy min./maks. h14 (mm) 740/1190 740/1190

1o M| RVysokoselwjstanielobniZonyim 3 {mm) 85H/E3 851)/832)/803) Wszystkie akumulatory litowo-zelazowe maja wbudowany system zarzadzania akumulatorami (BMS), ktéry zarzadza wszystkimi
419 Diugos¢ catkowita 11 (mm) 1590 1590 1668 waznymi parametrami podczas fadowania i roztadowywania.

S| e el e 12 (mm) 440 440 o8 Zarzadzanie akumulatorem z BMS moze zapewni¢ jego bezpieczeristwo przez caty cykl zycia. Akumulatory litowo-zelazowe s certyfi-
421 | Szerokos¢ cathowita b1 (mm) 729 60/173/1150 kowane pod katem bezpiecznego transportu (droga lotnicza i morska) i standardow operacyjnych.
2 Nymiary widet sfe/t (o) SONTSMS0 10 BMS komunikuje sie z systemem zarzadzania wézkiem za po$rednictwem magistrali CAN. Protokét CAN monitoruje akumulator oraz
425 | Rozstaw ramion widet BS (mm) 540 685 5540 685 540 685 diagnozuje i naprawia go za posrednictwem specjalnego oprogramowania.
432 Przeswit, $rodek rozstawu osi m2 (mm) 25/28% 25/28
434 Szerokos¢ korytarza dla palet 800 x 1200 w poprzek Ast (mm) 2086 2593 2156

431 Promien skretu Wa (mm) 1422 1422 1482

5l Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 5,7/6,0 5/6

52 Predkos$¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,025/0,035 0,025/0,035

53 Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,035/0,030 0,053/0,036

5.8 Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 10/20 12/20

510 Hamulec gtéwny ARSI elektromagnetyczny

tyczny

UKLAD NAPEDOWY

6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min. kW 13 17

6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia S3 10% kW 0,8 08

6.4 Napiecie/pojemnos¢ nominalna akumulatora K5 V /Ah 24/100 24/100 800/400 E

6.5 Waga akumulatora kg 29,5:0,5 29,5 0,5 800/400 m

6.5 Zuzycie energii wg cyklu VDI KWh/h 0187 1090 ﬁ
!

81 Typ jednostki napedowej AC AC

8.4 ;’réz’\ilogozggnienia akustycznego przy uchu kierowcy zgodnie dB(A) 70 <70

1) h13= 85mm dla podwajnejj rolki 84x84mm
2) h13 =83 mmdla pojedynczej rolki 82x110mm
3) H13=80 mm dla podwajnej rolki 74x84mm lub pojedynczej 74x110mm
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