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BEZPIECZENSTWO

® Pochylana karetka zamiast masztu skutecznie poprawia stabilno$¢ catego pojazdu i tadownos$é
na wysokosci.

® Funkcja ograniczenia predkosci, dziatajagca gdy widly wézka podnosza sie na okreslong wyso-
kos¢. Predkos¢ jazdy automatycznie sie zmniejszy, aby zapewnié¢ bezpieczenstwo pracy na duzej
wysokosci.

@ Funkcja ograniczenia wysokosci: silnik podnoszenia automatycznie sie wytaczy, gdy widty pod-
niosg sie na maksymalng wysokos$é¢, aby zapewnic¢ bezpieczenstwo podczas podnoszenia.

@ Kontrola ograniczenia predkosci podczas skretu zapobiega przechylaniu sie wézka na boki, za-
pewniajac bezpieczennstwo wézka.

@® Wykrywanie i sterowanie temperatura silnika pozwala skutecznie zapobiec uszkodzeniu silnika z
powodu nadmiernej temperatury.

@® Wykrywanie i sterowanie pradem silnika moze skutecznie zapobiec uszkodzeniu silnika z powodu
nadmiernego pradu.

® Potaczenie hamulca elektromagnetycznego i hamulca hydraulicznego zapewnia krétka droge ha-
mowania, bez odchylen, bez uderzen i jest bezpieczne i niezawodne. Elektromagnetyczny hamu-
lec postojowy mozna uruchomic¢ jednym przyciskiem, niezaleznie od tego, czy wézek znajduje sie
na pochytosci, czy na rownym podtozu.

@ Dzieki technologii komunikacyjnej magistrali CAN okablowanie elektryczne jest proste, kompaty-
bilnos¢ jest dobra, a niezawodnosé wysoka.

@ Technologia sterowania predkoscia konwersji czestotliwosci AC umozliwia bezstopniowg regula-
cje predkosci w zamknietej petli napedéw napedowych, podnoszacych i kierowniczych, co zapew-
nia doktadnos¢ i niezawodnosé.

EFEKTYWNY ENERGETYCZNIE

® Szybkie podnoszenie i opuszczanie poprawia wydajnos¢ pracy.

® Zastosowano silnik napedowy AC, silnik pompy hydraulicznej i silnik sterujacy, o diugiej zywot-

nosci, bezobstugowy i o niezawodnej wydajnosci.

@® Hamowanie regeneracyjne w celu odzyskiwania energii i wydtuzenia zywotnosci akumulatora.

ZA L E TY @® Wszystkie lampy wykorzystuja diody LED, sg trwate i energooszczedne.
= Bezpieczny i niezawodny
= Efektywny energetycznie

- Solidna konstrukcja i doskonata stabilno$é NIEZAWODNOSC, BEZPIECZENSTWO | WYGODA

= Komfortowa jazda i tatwa obstuga

o

Mocna konstrukcja podwozia i Duzy tuk tylnej Scianki podwozia Przemyslany ukfad sitownika Bardzo precyzyjna przednia szyna
rozsadne roztozenie $rodka ciezkosci  pokrywa sie z promieniem skretu podnoszacego i uktadu przewodow $lizgowa i doskonata kompensacja
sprawiaja, ze wozek widtowy charak-  pojazdu, jest pieknie wykonczony i rurowych masztu jest prosty, a luzu sprawiajg, ze ruch masztu do

teryzuje sie doskonatg stabilno$cig zapewnia maty promien skretu. widoczno$¢ dobra. przodu jest bardziej stabilny.



OPCJONALNE FUNKCJE

Boczne wyjmowanie akumulatora

Elektroniczny system wstepnego
wyboru wysokosci

o

Zintegrowany przesuw boczny

KOMFORTOWA JAZDA
| LATWA OBSLUGA

Cicha zebata pompa hydrauliczna re-
dukuje hatas catego pojazdu podczas
podnoszenia.

Sterowniki silnikéw jezdnych, sterow-
niki silnikéw pomp hydraulicznych

i sterowniki silnikéw kierowniczych
pochodza od miedzynarodowych,
znanych marek sg bezobstugowe i
maja doskonate parametry.

Amortyzowany fotel, regulowane
oparcie i pas bezpieczenstwa w
standardzie.

Wielofunkcyjny kolorowy wyswietlacz
LCD wyswietla informacje takie jak
potozenie kierownicy, moc akumula-
tora, alarm zasilania, kod btedu, czas
pracy, predkos¢ jazdy, itp. Predkos¢
jazdy niskiego, $redniego i wysokiego
trzeciego biegu mozna ustawic za
pomocg miernika.

Przestrzen za kierownica i ergono-
miczny uktad sterowania.

Dzieki elektronicznemu wspomaganiu uktadu kierowniczego AC EPS uktad kie-
rowniczy pracuije lekko i posiada funkcje automatycznego centrowania, a tryby
skretu 0 180°/360° mozna przetaczac w czasie rzeczywistym.

Aby wymieni¢ akumulator, nalezy pociagna¢ tace do przodu. Mechanizm zwalniajacy tace akumulatora znajduje sie w poblizu stopy operatora.

Kierownice i centralng konsole sterownicza mozna swobodnie regulowa¢ w kazdym kierunku, dostosowujac je do wygodnej obstugi.
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Wysokos¢ opuszczonego

Model Wysokos$¢ podnoszenia Wolny skok widet masztu Pochyt widet
h3 (mm) h2 (mm) h4 (mm) a/B(°)
16M450 4500 1563 2235 4°/-2°
16M500 5000 1730 2400 4°/-2°
16M550 5500 1897 2568 4°/-2°
16M600 6000 2063 8785 4°/-2°
16M650 6500 2230 2900 4°/-2°
16M700 7000 2397 3068 4°/-2°
16M750 7500 2563 3234 4°/-2°
16M800 8000 3730 3400 4°/-2°
16M850 8500 2897 3567 4°/-2°
16M900 9000 3063 3734 4°/-2°
16M950 9500 3230 3900 4°/-2°
20M450 4500 1563 2235 4°/-2°
20M500 5000 1730 2400 4°/-2°
20M550 5500 1897 2568 4°/-2°
20M600 6000 2063 3735 4°/-2°
20M650 6500 2230 2900 4°/-2°
20M700 7000 2397 3068 4°/-2°
20M750 7500 2563 3234 4°/-2°
20M800 8000 3730 3400 4°/-2°
20M850 8500 2897 3567 4°/-2°
20M900 9000 3063 3734 4°/-2°
20M950 9500 3230 3900 4°/-2°

KARTA KATALOGOWA WOZKA PRZEMYSLOWEGO ZGODNIE Z VDI 2198

DANE IDENTYFIKACYJNE

1.2 Oznaczenie typu przez producenta RTI6Pro RT20Pro RTI6B RT20B

11 Naped: elektryczny (akumulator lub siec), diesel, benzyna, gaz, elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny
manualny)

1.2 Obslyg‘a ((reczna, piesza, na stojaco, na siedzaco, kompletacja na siedzaco na siedzaco na siedzaco na siedzgco
zamoéwien)

1.3 Udzwig znamionowy/tadunek znamionowy Q(kg) 1600 2000 1600 2000

14 Odlegtosc do $rodka tadunku c (mm) 600 600 600 600

1.8 Odlegtos¢ tadunku, od srodka osi napedowej do widet x (mm) 365/176 395/200 365/176 395/200

1.9 Rozstaw osi y (mm) 1400 1500 1400 1500

21 Masa wtasna z akumulatorem kg 3960 4220 3990 4250
23 Nacisk na 0$, maszt wsuniety bez obcigzenia, koto ramienia kg 2420/1540 2560/1660 2450/1540 2580/1670
napedowego/podporowego
24 E:;;s(';o'\:fegz'/xf;;r"(‘)’\’,’vse‘ggety 2 tadunkiem, koto ramienia kg 830/4760 746/5474 890/4700 766/5484
25 zjacisk na o$, maszt wsuniety z fadunkiem, koto ramienia nape- kg 2100/3460 2270/3950 2180/3410 2290/3960
owego/podporowego
OLA | PODWO
31 Typ: lita guma, superelastyczne, pneumatyczne, poliuretanowe poliuretanowe poliuretanowe poliuretanowe poliuretanowe
3.2 Wymiary opon, przednie Dxw(mm) ©343x140 ©343x140 ©343x140 ©343x140
33 Wymiary opon, tylne @xw(mm) ©285x110 ©330x110 ©285x110 ©330x110
35 Liczba két z przodu/tytu ( X=z napedem) 1x/2 x/2 x/2 x/2
37 Rozstaw két, z tytu b11 (mm) 1160 160 160 1160
PODSTAWO AR

41 Przechyt masztu/karetki przod/tyt o/B(°) 4°/-2° 4°/-2° 4°/-2° 4°/-2°
4.2 Wysokos$¢ opuszczonego masztu h1 (mm) 3900 3900 3900 3900
43 Wolny skok widet h2 (mm) 3290 3290 3290 3290
4.4 Wysokos¢ podnoszenia h3 (mm) 9500 9500 9500 9500
45 Wysokos¢ z wysunietym masztem h4 (mm) 10410 10410 10410 10410
4.7 Wysokos$¢ ostony nad gtowa h6 (mm) 2200 2200 2200 2200
48 Wysokos$¢ siedzenia h7 (mm) 960 960 960 960
410 Wysokos¢ ramion podporowych h8 (mm) 270 270 270 270
415 Wysokos$¢, widet w stanie obnizonym h13 (mm) 40 40 40 40
419 Dtugosc catkowita (z widtami) 11 (mm) 2412 2488 2412 2488
4.20 Dtugosc¢ do czota widet 12 (mm) 1273 1338 1273 1338
4.21 Szerokos$¢ catkowita b1 (mm) 1270 1270 1270 1270
4.22 Wymiary widet s/e/l (mm) 35/100/1150 40/120/150 35/100/1150 40/120/1150
4.23 Karetka widet ISO 2328, klasy/typu A, B 2A 2A 2A 2A
4.25 Rozstaw ramion widet b5 (mm) 200-740/200-818 | 240-740/240-818 | 240-740/200-818 | 240-740/240-818
4.26 Odlegtos¢ miedzy ramionami podporowymi b4 (mm) 900 900 900 900
4.28 Odlegtos¢ wysiegu 14 (mm) 525 595 525 595
4.31 Przeswit, z tadunkiem, pod masztem m1 (mm) 90 90 90 90
4.32 Przeswit, $rodek rozstawu osi m2 (mm) 75 75 75 75
4.33 Szerokos¢ korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast (mm) 2720 2840 2720 2840
4.34 Szerokos¢ korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuz Ast (mm) 2780 2900 2780 2900
4.35 Promien skretu Wa (mm) 1650 1750 1650 1750
4.36 Dtugos$¢ pomiedzy kotami podporowymi 17 (mm) 1780 1900 1780 1900
DAJNO

51 Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h 10,5/10,5 10,5/10,5 10,5/10,5 10,5/10,5
52 Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,35/0,5 0,35/0,5 0,35/0,5 0,35/0,5
53 Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,45/0,45 0,45/0,45 0,45/0,45 0,45/0,45
5.4 Predkosc wysiegu, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,1/01 0,1/01 0,/01 0,1/01
57 Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % 10/15 10/15 10/15 10/15
510 Hamulec giéwny hydrauliczny/ hydrauliczny/ hydrauliczny/ hydrauliczny/

elektryczny

elektryczny

elektryczny

elektryczny

UKLAD NAPEDOWY

6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min. kW 6,4/7 6,4/7 6,4/7 6,4/7

6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia S3 15% kW 12,5 12,5 12,5 12,5

6.4 Napiecie/pojemnos$¢ nominalna akumulatora K5 V /Ah 48/420,560 48/420, 560 48/560 48/560

6.5 Waga akumulatora kg 750 950 750 950
POZOSTA ORMA

81 Typ jednostki napedowe;j AC

81 Typ jednostki napedowej 68
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