g2 ZEPPELIN NOBLELIET
NE\/XMMMM Products

WE CREATE SOLUTIONS

RRIVAL

 Wysokiego
~-Sktadowania

NOBLELIFT INTELLIGENT EQUIPMENT CO., LTD.



RT20G Wazek Wysokiego Sktadowania

Precyzyjna adaptacja scenariusza

® Model RT20G zostat zaprojektowany specjalnie do pracy w
magazynach wewnetrznych i wyposazony jest w bezemisyjny
akumulator litowy, ktdry idealnie spetnia wymagania pracy w
zamknietych przestrzeniach.

Rewolucja w wydajnosci przestrzennej

® Dzieki ultra-kompaktowej konstrukcji nadwozia z tatwoscia
radzi sobie w waskich korytarzach.

©® Pomimo niewielkich rozmiaréw, bez trudu radzi sobie z
tadunkiem o masie 2,0 ton i osigga wysokos¢ podnoszenia
9,5 metra.

Kompleksowy wzrost wydajnosci

® Predkos¢ w petni zmodernizowana: Predko$¢ podnoszenia przy
petnym obcigzeniu osigga 450 mm/s, predkos$¢ opuszczania
osigga 500 mm/s, a maksymalna predkosé jazdy osigga
14 km/h.

® W ztozonych warunkach pracy wydajnos¢ przewyisza srednia
konkurencyjnych produktéw o 40%, przy 25% wzroscie
wydajnosci pracy na pojedynczej zmianie.

Najwyzsza konfiguracja wydajnosci

® Wyposazony w uktad napedowy 80 V z petnym pradem
przemiennym, elektryczny uktad kierowniczy i
wysokowydajng niemiecka przektadnie wraz ze sterownikiem
Curtis, zapewniajacym elastyczne sterowanie i doskonate
wiasciwosci jezdne, taczac zardwno moc, jak i wytrzymatosc.

® Elektroniczne wspomaganie kierownicy jest standardem w

catej serii.
Ekonomiczny :
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® W poréwnaniu do innych podobnych modeli, cykl konserwacji
jest wydtuzony o 50%, a ogdlne zuzycie energii jest |
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Kompleksowa Ochrona Bezpieczenstwa

Funkcja ograniczania wysokosci:

Automatycznie zatrzymuje silnik podnoszenia, gdy widty osiggng maksymalng wysokos¢, zapobiegajgc nadmiernemu podnoszeniu
i zapewniajgc bezpieczenstwo.

Kontrola predkosci skretu:

Automatycznie ogranicza predkos¢ podczas skretu, aby zapobiec przewréceniu, zapewniajgc stabilnos¢ skretu.

Monitorowanie temperatury silnika:

Monitorowanie temperatury silnika w czasie rzeczywistym w celu zapobiegania przegrzaniu.

Monitorowanie pradu silnika:

Monitorowanie pradu silnika w czasie rzeczywistym w celu zapobiegania uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym pragdem

Hamowanie elektromagnetyczne i hydrauliczne:

Potaczenie hamowania elektromagnetycznego i hydraulicznego zapewnia krotkie drogi hamowania, brak odchylen i brak uderzen,
zapewniajac bezpieczenstwo i niezawodnosc.

Elektromagnetyczny hamulec postojowy:
Obstuguje parkowanie jednym kliknieciem na pochytosciach i ptaskim podtozu, dzieki czemu obstuga jest prosta i wygodna.
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Arkusz typowy dla wozkéw przemystowych zgodnie z VDI 2198 N0.2025.02.25

1.1 Producent NOBLELIFT
12 Model RT20G
.8 Naped Elektryczny
'§ 1.4 Typ operatora Siedzacy
E 15 Udzwig/obcigzenie znamionowe Q (kg) 2000
E 16 Srodek obcigzenia ¢ (mm) 600
2 1.8 Odlegto$¢ obciazenia, $rodek kota ramienia no$nego do czota widet X (mm) 385/200
1.9 Rozstaw osi y (mm) 1530
. _______________________________________________________________________________________________________________________|
2.1 Masa uzytkowa wraz z akumulatorem kg 4120
23 Nacisk na 03, maszt wsuniety bez obcigzenia, koto ramienia napedowego/podporowego kg 2554/1563
g o) Obcigzenie osi, maszt wysunigty z tadunkiem, koto ramienia napedowego/podporowego kg T13/5484
2 "2S Obcigzenie osi, maszt wsunigty z obcigzeniem, koto ramienia napedowego/podporowego kg 2231/3922
31 Koto ramienia napedowego/podporowego PU
32 Rozmiar kofa, przéd @xw (mm) @ 343140
© 33 Rozmiar ko, tyt D xw (mm) G330x110
E 35 Liczba kot przod/tyt (x=kota napedzane) Ix/2
3T Rozstaw két, tyt b11 (mm) 1160
. ___________________________________________________________________________________________________________________|
4.1 Pochylenie widet, przod/tyt a/fi(°) 8/-2°
42 Wysokos¢, maszt wysunigty h1 (mm) 3900
"4.3 Swobodne podnoszenie h2 (mm) 3290
44 Wysokos$¢ podnoszenia h3 (mm) 9500
4.5 Rozszerzona wysoko$¢ masztu h4 (mm) 10410
"4.7 Wysokos¢ ostony gornej (kabina) h6 (mm) 2200
"4.8 Wysokos¢ siedziska h7 (mm) 1090
4.10 Wysokos¢ ramion podporowych h8 (mm) 270
4.15 Wysokos¢ opuszczonych widet h13 (mm) 40
E 4.19 Dtugo$¢ catkowita 11 (mm) 2525
E 420 Dtugosc¢ do czota widet 12 (mm) 1382
3 4.21 Szeroko$¢ catkowita bl (mm) 1270
4.22 Wymiary widet s/e/l (mm) 40/120/1150
423 Woézek widtowy 1SO 2328, klasa/typ A, B 2/A
4.25 Szerokos¢ w poprzek widet b5 (mm) 240-740/240-818
426 Odlegto$¢ miedzy ramionami podporowymi b4 (mm) 900
4.28 Odlegtos¢ zasiegu 14 (mm) 585
431 Przeswit, z fadunkiem, pod masztem ml (mm) 90
432 Przeswit, $rodek rozstawu osi m2 (mm) 75
433 Szerokos¢ korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek Ast(mm) 2826
434 Szerokos¢ korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuznie Ast(mm) 2874
435 Promien skretu Wa (mm) 1767
437 Dtugos¢ w poprzek ramion podporowych Iz'm ) 1930
5.1 Predko$¢ jazdy z/bez obcigzenia km/h 14/14
?:‘;‘ 5 "5.2 Predko$¢ podnoszenia, z/bez obcigzenia m/s 0.45/0.58
s \é "5.3 Predko$¢ opuszczania, z/bez obcigzenia m/s 0.5/0.5
§ g 5.4 Predko$¢ dojazdu z/bez obciazenia m/s 0.12/0.12
§ s 58 Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z/bez obciazenia 9% 10/15
5.10 Hamulec roboczy Hydrauliczny/elektryczny
E. 6.1 Moc znamionowa silnika napedowego S2 60 min kw 81
] x 6.2 Parametry znamionowe silnika podnoszenia $3 15% kw 20
g % '6.4 Napiecie baterii litowej V/Ah 76.8/300
% '6.5 Masa akumulatora kg 500
g 8.1 Typ sterowania napedem AC
= 84 Poziom dzwieku przy uchu kierowcy zgodnie z norma EN 12 053 dB(A) 62




RT20G

8500 !

Podnoszenie h3(mm) 4500 5000 5500 6000 6500 7000 7500 8000
Wysokos¢ masztu, opuszczony h1(fTJFN) 2235 2400 2568 2735 2900 3068 3234 3400
Wysokos¢é masztu, wysuniety h4(mm) 5410 5910 6410 6910 7410 7910 8410 8910
Freelift h2(mm) 1563 1730 1897 2063 2230 2397 2563 2730
Winda h3(mm) 8500 9000 9500

Wysokosé masztu, opuszczony h(ITilTI) 3567 3734 3900

Wysokosé¢ masztu, wysuniety h4(mm) 9410 9910 10410

Freelift h2(mm) 2897 3063 3230

Priorytet h3(mm) 4500 5500 6500 7500 | | 9500
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