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> | GZYSTA ENERGIA BEDACA SYNONIMEM BIZNESU

Firma Hyster z duma oferuje linie elektrycznych wozkow podnosnikowych o wysokiej
wydajnosci w ramach naszej szerokiej gamy ciezkich wozkow. Myslisz, ze nie da sie
uzyskaé¢ mocy silnika spalinowego w wozku elektrycznym? Zastanow sie ponownie.

Nasze wozki podnosnikowe zasilane czysta energia zostaty zaprojektowane tak, aby utrzymaé wydajnos¢ i sprawnosc¢, ktdrych
mozna oczekiwac od firmy Hyster. Uzyskasz wyjatkowa site trakcji i przyspieszenie, a jednoczesnie skorzystasz z cichej kabiny
o doskonatej widocznoSci oraz ergonomicznych, zwiekszajacych wydajno$¢ funkcji. Akumulator litowo-jonowy o duzej mocy
pomaga wyeliminowac emisje spalin, zmniejszy¢ zuzycie paliwa oraz oszczedza czas i koszty konserwacji.

2} ZASILANIE LITOWO-JONOWE, KTORE ZAPEWNIA WYDAINOSC

Wazki podnosnikowe Hyster’ J10-18XD sg zasilane akumulatorami litowo-jonowymi o napieciu 350 V. Firma Hyster zdecydowata
sie na integracje zasilania litowo-jonowego, poniewaz w poréwnaniu do 120-woltowych akumulatoréw kwasowo-otowiowych,
350-woltowy akumulator litowo-jonowy jest po prostu bardziej wydajny energetycznie. Akumulatory litowo-jonowe zapewniaja
wyzsza wydajno$¢ w catym cyklu fadowania i maja dtuzsza zywotno$¢, co pomaga obnizy¢ catkowity koszt posiadania. Brak
koniecznosci konserwaciji i krotki czas tadowania przyczyniaja sie do duzych oszczednos$ci i wydtuzenia czasu pracy.

DLACZEGO STOSUJEMY AKUMULATORY LITOWO-JONOWE | 350V?
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DOPASOWANIE DO ZASTOSOWANIA <

Kazde zastosowanie wymaga unikalnej ilosci dziennej energii. Niezaleznie od tego, czy
wozek jest uzywany do pracy okresowej czy ciagtej, firma Hyster moze zapewni¢ strategie
fadowania spetniajaca Twoje potrzeby.

Zintegrowany system akumulatoréw litowo-jonowych zapewnia rozwiazanie dostosowane do potrzeb klienta poprzez modutowy
zestaw akumulatoréw. Dlatego tez wozek moze by¢ wyposazony w maksymalnie 4 zestawy akumulatoréw, aby przechowywa¢é
niezbedna moc wymagana do zarzadzania potrzebami operacyjnymi bez konieczno$ci zatrzymywania sie i ponownego tadowania
akumulatorow. W razie potrzeby mozna szybko przeprowadzi¢ tadowanie alternatywne, dzieki czemu zmiany i przerwy w pracy sa
wydajne.

Twoj dealer Hyster” moze wspotpracowac z Toba w celu okreslenia Twoich wymagarn i skonfigurowania systemu akumulatorowego
tak, aby pasowat do Twojej dziatalno$ci. Ponizej znajduje sig kilka przyktadéw, jak taka konfiguracja moze wystapic.

CIEZKI ZALADUNEK
W TRYBIE CIAGLYM

PRZEMIESZCZANIE LADUNKOW

ROZLADUNEK POCIAGU W CELU ZASILENIA PROCESU

Codziennie przyjezdza pociag z W fabryce odbywa sie Producent i dystrybutor ptyt
tadunkiem zatadunek blokéw betonowych drewnopochodnych o masie
stalowych pretéw o wadze do 0 masie do 14t wykorzystuje wozki do
15t do dalszej obrébki. do 16tz jednego pomieszczenia transportu towarow na terenie
Wymaga to intensywnej pracy do drugiego. fabryki przez caty dzien, w

wozka przez
2,5 godziny.

m Do 15t obcigzenia

m Zuzycie paliwa 6
litrow na godzing

m Operatywno$é przez 2,5
godziny dziennie

Zapotrzebowanie na
m 123 pakietow akumulatora

m Potrzebny jest maty
prostownik

m Do 16t obcigzenia

m Zuzycie paliwa 6
litrow na godzing

m Operatywno$¢ przez 6 do 8
godzin dziennie

el
-

Zapotrzebowanie na
m 2z4 pakietow akumulatora

m Mozliwos¢ tadowania
podczas przerw

sposob ciagty.

m Do 14t obcigzenia
m Zuzycie paliwa 8
litrow na godzine
m Operatywno$c¢ przez
10 do 15 godzin dziennie

sl le——

o B - -
Zapotrzebowanie na
m 2z 3 pakietow akumulatora

m Mozliwos¢ tadowania
podczas przerw i
na koniec zmiany




> | SPECYFIKACJA PROSTOWNIKA DO AKUMULATORA

Rozmiar prostownika do akumulatora bedzie réwniez zalezat od zastosowania. Maty prostownik powinien by¢ uzywany
do dfugiego tadowania, gdy wozek jest uzywany z przerwami i moze pozosta¢ w miejscu na dtugo, aby by¢ tadowany.
Duzy prostownik powinien by¢ uzywany do tadowania okazjonalnego, gdy wézek nie moze mie¢ wielu przestojéwy,
poniewaz jest stale uzywany. Prostowniki musza by¢ podtaczone do sieci elektrycznej, takiej jak ogdina sie¢ elektryczna
lub energia elektryczna wytwarzana z odnawialnych zrédet energii.

ROZMIAR 0BUDOWY

WARTOSCI
NAPIECIE ZNAMIO

WEJ- WYSOKOSC | SZEROKOSC | GRUBOSC
$SCIOWE Lz

16/16

DLUGOSC

KABLA DO
MASA WTYCZKI PARAMETRY

OBUDOWY |  pposo- | ROBOCZE PRODUCENT P'WALL

250/141

36 63/56 1654 1006,5 503 435
400V, 3 ] ) _
fazy, 50Hz 50 125/78 762 -20° do 50 Bassi
80 125/125
1654 1822 503 975

Kabel zasilajacy nie wchodzi w sktad zestawu.
Stopier ochrony IP54.
Wyposazony w wytacznik awaryjny i zabezpieczenie przed tukiem.
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06:00 14:00

22:00 06:00

\\ykres przedstawia stan natadowania akumulatora podczas pracy na 3 zmiany.
Na podstawie danych z Twojego zastosowania wykres ten moze zosta¢ utworzony na zyczenie.

UWAG:

Specyfikacje techniczne sa uzaleznione od stanu pojazdu oraz jego wyposazenia, jak
réwniez od charakteru i warunkéw panujacych w obszarze roboczym. Podczas zakupu
wozka Hyster nalezy poinformowac dystrybutora o charakterze i stanie obszaru, w
ktérym jest planowane jego uzytkowanie.

(1) Moc znamionowa

(2)  Moc szczytowa

Wszystkie wartosci udzwigu sa zgodne z norma EN1459.
Wszystkie specyfikacje i udzwigi dotycza wozkéw wyposazonych w chwytnie Hyster
ISO do obstugi konteneréw.

c Bezpieczenstwo: Niniejszy wozek odpowiada
wymogom obowiazujacym na terenie UE.

UWAGA:

Podczas pracy z podniesionym tadunkiem nalezy zachowa¢ ostrozno$¢. Operatorzy
powinni przej$¢ odpowiednie szkolenie oraz przeczytaé instrukcje obstugi i stosowac
sie do podanych w niej wskazéwek.

Wszystkie wartosci sa warto$ciami znamionowymi i podlegaja tolerancji.
Szczegotowych informacji udziela producent.

Produkty Hyster moga by¢ modyfikowane bez wczeséniejszego powiadomienia.

Woazki widtowe przedstawione na ilustracjach moga zawiera¢ wyposazenie dodatkowe.
Wartosci moga sie rézni¢ w przypadku innych konfiguracji.

CERTYFIKACJA: Wozki jezdni podnosnik firmy Hyster spetniaja wy ia projektowe

i konstrukcyjne B56.1-1969, zgodnie z 0SHA Sekcja 1910.178 litera a), podpunkt 2,a takze rewizji
B56.1 obowigzujacych w czasie produkcji maszyny. Certyfikat zgodnosci ze stosowanymi normami
ANSI znajduje sie w wézku. Parametry techniczne dotycza wozka wyposazonego zgodnie z
wyposazeniem standardowym, zdefiniowanym w niniejszej broszurze technicznej. Parametry
techniczne sa uzaleznione od stanu pojazdu oraz jego wyposazenia, jak réwniez od charakteru i
warunkéw panujacych w obszarze roboczym, wiasciwej obstugi technicznej i konserwacji wézka.
Jezeli parametry te sg krytyczne dla pracy wozka, nalezy prop i wi¢ z
dystrybutorem.

UWAGA: Specyfikacje, o ile nie zostaty okreslone inaczej, dotycza standardowej wersji wézka, bez
wyposazenia opcjonalnego.

Specyfikacja techniczna na podstawie VDI 2198.

SPECYFIKACJA J10XD, J12XD, J13XD6 <)

11 Producent (skrdt)

0Oznaczenie typu producenta

m Uktad napedowy / Napigcie

Obstuga przez operatora: rgczna, prowadzenie, stojac, na
siedzaco, wozek do kompletacji zamowien

E Udzwig znamionowy / Obcigzenie znamionowe

X 0dleghosc do srodka fadunku

m Potozenie tadunku

“ Rozstaw osi

m Cigzar roboczy (1)

m Nacisk na 0§ z tadunkiem z przodu / z tytu

m Nacisk na 0$ bez tadunku, z przodu / z tytu

n Opony: L= pneumatyczne, V = lite, SE = lite o ksztatcie opon

pneumatycznych

m Rozmiar opon, 0§ przednia

m Rozmiar opon, 0§ tylna

m Liczba kot z przodu/z tytu (X = napedowe)

m Rozstaw kot z przodu

m Rozstaw kot z tytu

m Przechyt masztu w przod/w tyt

MWysokoéé ze ztozonym masztem (bez tadunku)

I Wolny skok

m Wysokos$¢ podnoszenia (dolna krawedz widet)

m Wysokos$¢ wysunigtego masztu (bez tadunku)

m Wysokos¢ ostony gornej (kabina zamknigta)

m Wysokos¢ ostony gornej (kabina zamknigta z klimatyzacja)
Wysokos¢ ostony gornej (kabina zamknigta z ostrzegawcza
lampa blyskowa)

Wysokos¢ ostony gornej (kabina zamknigta z reflektorami
roboczymi)

Wysokos¢ ostony nad gtowa (kabina zamknigta z klimatyzacija i
26ttym $wiattem ostrzegawczym)

Wysokos¢ fotela (Punkt bazowy siedziska, 1SO 5353)
Wysokos¢ zaczepu holowniczego

I ysieg

Dtugosc catkowita

Dtugos¢ do czota widet

Szerokos¢ catkowita wozka

Wymiary widet

Typ karetki
Szerokos¢ karetki

m Odlegto$¢ nad ramionami widet, minimalna/maksymalna
Przesuw boczny (min. / max.)

Przeswit pod masztem (bez tadunku)

Przeswit, pomiedzy osiami kot

IE Wielkosc tadunku

Szerokos¢ korytarza (a=10%)

Szeroko$¢ korytarza (a=0)

m Szerokos¢ korytarza (a=200)

IET Wiclkosc tadunku

m Szerokos¢ korytarza (a=10%)

Szerokos¢ korytarza (a=0)

IEETEM szerokosc korytarza (a=200)

Promien skrgtu (zewngtrzny)

Wewnetrzny promien skretu

Predkosé jazdy z tadunkiem/bez tadunku (2)

Predkosé podnoszenia z tadunkiem/bez tadunku

Predkos¢ opuszczania z tadunkiem/bez tadunku

B3 sita uciagu z tadunkiem/bez tadunku (1)

Maks. Sita uciagu z tadunkiem/bez tadunku (2)
mZdolnoéé pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku (1)
“ Maks. Zdolnos¢ pokonywania wzniesieri z tadunkiem/bez tadunku (2)
m Moc znamionowa silnika napgdowego szczytowal/ciagta
MWanos'é znamionowa silnika podnosnika szczytowa/ciggta
IEE Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 A, B, C

m Napigcie/pojemno$¢ nominalna akumulatora

Typ jednostki napedowej

Producent/ typ osi napedowej

m Hamulce robocze
m Hamulec postojowy
m Cisnienie robocze osprzetu
m Objetosc oleju hydraulicznego w osprzecie
Pojemnos¢ zbiornika hydraulicznego
m Konstrukcja uktadu kierowniczego
m Liczba obrotéw kierownicy

10-7 Poziom cisnienia akustycznego przy fotelu kierowcy
Poziom mocy akustycznej podczas cyklu roboczego
([ %3 Typ/model zaczepu holowniczego

WEASCIWOSCI

KOtA | OPONY

WYMIARY

PARAMETRY ROBOCZE

SILNIK

ZESPOL
NAPEDOWY |ELEKTRYCZNY

(1) Moc znamionowa (2) Moc szczytowa

< X o p

b10
b11
al/B
h1
h2
h3
h4
hé
hé

hé

h6

gr/szer/dt.

b3
b5
b8
m1
m2
wxl|
Ast
Ast
Ast
wx|
Ast
Ast
Ast
Wa
b13

kg
mm
mm
mm
kg
kg
kg

mm
mm
)

mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm

mm

mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm
mm

mm
mm
mm
mm
mm
km/h
m/s
m/s

V/Ah

MPa
I/min

dB (A)
dB (A)

HYSTER
J10XD6 J12XD6
Elektryczny /350 V Elektryczny /350 V
fotel fotel
10 500 12 500
600 600
804 804
2900 2900
14772 16 027
23347 1925 26174 2353
7763 7009 7622 8405
L
10.00-20 16PR
10.00-20 16PR
4X/2
1842
1930 1930
15°/12°
4132
4925
6594
3042
3042
3137
3191
3167
1835
649
809
5733
4513
2464
75/200/ 1220
Standardowa typu pin 75 mm
2396 2396
470/ 2320
250
273
1200 1200
6721
6115
6315
1200 x 800
6287
5715
5915
411
1545
322/32,2
0,50/0,54
0,50/0,48
23/25
48/50
10/18 8/16
20/32 17733
108/ 46
166 /74
Nie
358 1 192/384
AC Electric
Kessler D61

Tarczowe w kapieli olejowej
Tarcza sucha na osi napedowej

135

225
100

J13XD6

Elektryczny /350 V

29239
10 448

fotel

13500
600
889
3300
18 947
2408
8499

2000
4193

4910
6648
3110
3110

3205
3259

3235

1903
n7
809

6828

4998

2541

90/200/1 830
Standardowa typu pin 85 mm

358 |

Uktad kierowniczy ze wspomaganiem hydraulicznym

45
DO USTALENIA
DO USTALENIA
Tak / Bolec

2496
470/ 2420
245
3

7340
6673
6873

6900
6273
6473
4584
1890
248/248
0,41/0,46

30/33
63/65

10/18
20/28

192/384 /576

140




> | SPECYFIKACJA J14XD6,

J10XD12, J16XD6

1-1 Producent (skrot)
m Oznaczenie typu producenta
m Uktad napedowy / Napigcie

Obstuga przez operatora: reczna, prowadzenie, stojac, na
siedzgco, wozek do kompletacji zaméwien

m Udzwig znamionowy / Obcigzenie znamionowe

EEI 0dieglosé do srodka tadunku

m Potozenie tadunku

m Rozstaw osi

m Cigzar roboczy (1)

m Nacisk na 0§ z tadunkiem z przodu / z tytu

m Nacisk na 0§ bez tadunku, z przodu / z tytu

n Opony: L = pneumatyczne, V =lite, SE = lite o ksztatcie opon

pneumatycznych

m Rozmiar opon, 0§ przednia

m Rozmiar opon, 0§ tylna

m Liczba kot z przodu/z tytu (X = napedowe)

m Rozstaw kot z przodu

m Rozstaw kot z tytu

m Przechyt masztu w przod/w tyt

m Wysoko$¢ ze ztozonym masztem (bez tadunku)

=3 Wolny skok

23 Vysokosé podnoszenia (dolna krawed? widet)

ﬂ Wysokos$¢ wysunigtego masztu (bez tadunku)

mWysokoé(: ostony gornej (kabina zamknigta)

IEEER Wysokosc ostony gorne; (kabina zamknigta z klimatyzacja)

Wysokos¢ ostony gornej (kabina zamknigta z ostrzegawcza lampa

btyskowa)

Wysokos¢ ostony gornej (kabina zamknigta z reflektorami

roboczymi)

Wysokos¢ ostony nad gtowa (kabina zamknigta z klimatyzacja i

26ftym $wiattem ostrzegawczym)

m Wysokos¢ fotela (Punkt bazowy siedziska, 1SO 5353)

m Wysoko$¢ zaczepu holowniczego

Wysieg

m Dtugosc¢ catkowita

m Dtugo$¢ do czota widet

m Szeroko$¢ catkowita wozka

m Wymiary widet

MTVp karetki

m Szeroko$¢ karetki

m Odlegto$¢ nad ramionami widet, minimalna/maksymalna

m Przesuw boczny (min. / max.)

m Prze$wit pod masztem (bez tadunku)

m Prze$wit, pomigdzy osiami kot

=23 Wielkosc tadunku

m Szerokosc¢ korytarza (a=10%)

m Szerokosc¢ korytarza (a=0)

M Szerokosc¢ korytarza (a=200)

IET Wielkosc tadunku

m Szerokos¢ korytarza (a=10%)

m Szerokos¢ korytarza (a=0)

m Szeroko$¢ korytarza (a=200)

m Promien skretu (zewnetrzny)

m Wewnetrzny promien skretu

I Predkosé jazdy z fadunkiem/bez tadunku (2)

3 Predkosé podnoszenia z tadunkiem/bez fadunku

m Predko$¢ opuszczania z tadunkiem/bez tadunku

B3 sita uciagu z tadunkiem/bez tadunku (1)

El Viaks. Sita uciagu z tadunkiem/bez tadunku (2)

B 2d0inosé pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku (1)

m Maks. Zdolnos$¢ pokonywania wzniesier z tadunkiem/bez tadunku (2)

m Moc znamionowa silnika napgdowego szczytowal/ciagta

mwmoéé znamionowa silnika podnosnika szczytowa/ciagta

m Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 A, B, C

m Napigcie/pojemnos$¢ nominalna akumulatora

mTyp jednostki napedowej

m Producent/ typ osi napgdowej

m Hamulce robocze

m Hamulec postojowy

m Cisnienie robocze osprzetu

M Objetos¢ oleju hydraulicznego w osprzecie

Pojemno$¢ zbiornika hydraulicznego

m Konstrukcja uktadu kierowniczego

M Liczba obrotéw kierownicy

Poziom ci$nienia akustycznego przy fotelu kierowcy

m Poziom mocy akustycznej podczas cyklu roboczego
Typ/model zaczepu holowniczego

WEASCIWOSCI

KOtA | OPONY

WYMIARY

PARAMETRY ROBOCZE

(1) Moc znamionowa (2) Moc szczytowa
'

< X o p

b10
b11
al/p

gr/szer/dt.

b3
b5
b8
m1
m2
wxl|
Ast
Ast
Ast
wxl|
Ast
Ast
Ast

b13

kg
mm
mm
mm
kg
kg
kg

mm

©)

mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm

mm

mm
mm
mm
mm
mm
mm

mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
mm
km/h
m/s
m/s

V/Ah

MPa
I/min

dB (A)
dB (A)

HYSTER
J10XD12
Elektryczny / 350 V

J14XD6
Elektryczny / 350 V

fotel fotel

14 500 10 500
600 1200
889 889
3300 3300
19747 19895
30 668
10431

2714
9316

27041
10 699

2549
9196

L

12.00-20 20PR
12.00-20 20PR
4X1/12
1842
2000
15°/12°
4193
4910
6648
3110
3110

3205

3259

3235

1903
ni
809

7438

4998

2541

6828 |

90/200/1830 |
Standardowa typu pin 85 mm

2496
470/ 2420
245
341
1200 x 2420 2400 x 2 400
7340 8 660
6673 7873
6873 8073
1200 x 800 1930x 1830
6900 8033
6273 7303
6473 7503
4584
1890
248/248
0,41/0,46
0,550/0,48
30/33 31/33
62/65 63/65
9/17 10-17)
19/21 22/25
108/ 46
166 /74
Nie
358 | 192/384/576 358 | 192/384
AC Electric
Kessler D81

Tarczowe w kapieli olejowej
Tarcza sucha na osi napgdowej
225
100
140

J16XD6
Elektryczny / 350 V

fotel

16 500
600
889
3300
20552
33557
10412

2695
10 140

6828

90/200/ 2 440

1200x 1200
7340
6673
6873

1200 x 800
6900
6273
6473

30/32
62/65
8/16
17/29

358 | 192/384/576/768

Uktad kierowniczy ze wspomaganiem hydraulicznym

45
DO USTALENIA
DO USTALENIA
Tak / Bolec

SPECYFIKACJA J16XD9, J16XD12, J18XD7.5, J18XD9 <)

WEASCIWOSCI

m Rozstaw osi

MASY

KOtA | OPONY

m Wolny skok

IEEER vysies

20 T karetii

PARAMETRY ROBOCZE

K

S|
NAPEDOWY |ELEKTRYCZNY

UKELAD

10-8 Typ/model zaczepu holowniczego

(1) Moc znamionowa (2) Moc szczytowa

Tak/Bolec

1-1 Producent (skrot) HYSTER
EEI 0:2naczenie typu producenta J16XD9 J16XD12 J18XD75 J18XD9
m Uktad napedowy / Napigcie Elektryczny / 350 V Elektryczny Elektryczny Elektryczny
?ab:lgjvgv?ezrzez operatora: reczna, prowadzenie, stojac, na siedzaco, wozek do kompletaciji fotel fotel fotel fotel
m Udzwig znamionowy / Obciazenie znamionowe Q kg 16 000 16 000 18 000 18 000
EEI 0dieglosé do srodka tadunku c mm 900 1200 750 300
EEI Potoienie tadunku X mm 973 973 973 973
y mm 3750 3750 3750 3750
EZB ciczar roboczy (1) kg 22948 24 448 22948 24 448
EZI \acisk na 0§ z tadunkiem z przodu /  tylu kg 36054 | 2894 | 37274 | 3174 | 37165 | 2983 | 37793 | 3855
m Nacisk na 0$ bez tadunku, z przodu / z tytu kg 12063 | 10886 12002 12 446 12063 10 886 12 002 12 446
m Opony: L= pneumatyczne, V = lite, SE = lite o ksztatcie opon pneumatycznych L
m Rozmiar opon, 0§ przednia 12.00R 20
m Rozmiar opon, o$ tylna 12.00R 20
m Liczba kot z przodu/z tytu (X = napedowe) ax/2
m Rozstaw kot z przodu b10 mm 2218
Rozstaw kot z tylu b11 mm 1994
m Przechyt masztu w przaod/w tyt a/B (°) 6°/10°
m Wysokos¢ ze ztozonym masztem (bez tadunku) ht mm 3985
h2 mm -
m Wysoko$¢ podnoszenia (dolna krawedz widet) h3 mm 4494
m Wysoko$¢ wysunigtego masztu (bez tadunku) h4 mm 6232
- Wysoko$¢ ostony gornej (kabina zamknigta) hé mm 3110
Wysoko$¢ ostony gornej (kabina zamknigta z klimatyzacja) hé mm 3110
Wysokos¢ ostony gomej (kabina zamknieta z ostrzegawcza lampa btyskowa) hé mm 3205
I Wysokos¢ ostony gornej (kabina zamknigta z reflektorami roboczymi) hé mm 3310
Wysokos¢ ostony nad gtowa (kabina zamknigta z kli ja i Z6ttym Swiath i ym) |h6 mm 3259
IEZEI Vv sokosc fotela (Punkt bazowy siedziska, IS0 5353) h7 mm 1903
m Wysoko$¢ zaczepu holowniczego h10 mm 713
15 mm 791
IEZEI Diugos catkowita n mm 7954
IZETI Diugosé do czota widet 2 mm 5514
EZT sz¢rokosc catkowita wézka b2 mm 2542
23 Wymiary widet gr/szer/dt. [mm 100/200/2 440
Dwufunkeyjny - przesuw boczny / pozycjoner widet
IZEZ3 s2erokosc karetki b3 mm 2540
- Karetka DFSSFP z przesuwem bocznym 350 mm
m Rozstaw widet (min. / maks.) przy wsunigtych sitownikach b5 mm 555 / 1045
m Rozstaw widet (min. / maks.) przy wysunigtych sitownikach b5 mm 1,875 / 2,445
m Przesuw boczny przy rozstawie widet b8 /b5 mm +/-98 /2250
m Przesuw boczny przy rozstawie widet z wsunigtymi sitownikami b8/ b5 mm +/-350 / 1745
IZETI Przesuw boczny pray rozstawie widel z wysunigtymi sitownikami b8/b5  |mm +/-350 / 1175
- Karetka DFSSFP z przesuwem bocznym 468 mm
Rozstaw widet (min. / maks.) b5 mm 575/ 2445,0
- Przesuw boczny przy rozstawie widet b8 /b5 mm +/-98 / 2250
- Przesuw boczny przy rozstawie widet b8 /b5 mm +/-468 / 1510
m Przeswit pod masztem, z tadunkiem ml mm 187
m Przeswit, pomigdzy osiami kot m2 mm 3
ZESI Wielkosé tadunku wxl mm 2400x 2400
m Szerokos¢ korytarza (a=10%) Ast mm 9430
m Szeroko$¢ korytarza (a=0) Ast mm 8573
M Szerokos¢ korytarza (a=200) Ast mm 8773
m Promien skretu (zewnetrzny) Wa mm 5200
m Wewnetrzny promien skretu b13 mm 2026
I P rcakosé jazdy 2 fadunkiem/bez fadunku (2) km/h 24,8/248
m Predko$¢ podnoszenia z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,39/0,44 0,37/0,44
m Predkos¢ opuszczania z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,54 /0,54
B sia uciagu 2 tadunkiem/bez fadunku (1) KN 29/32
I Vaks. Sita uciagu z fadunkiem/bez tadunku (2) KN 62/64 61/64
Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku (1) % 8/15 7/14 7/15 7/14
m Maks. Zdolnos¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem/bez tadunku (2) % 17/30 16/28 16/30 15/28
m Moc znamionowa silnika napgdowego szczytowal/ciagta kw 108/ 46
m Warto$¢ znamionowa silnika podno$nika szczytowa/ciagta kW 166/74
I Akumulator zgodny z norma DIN 43531/35/36 A, B, C Nie
23 \apigcie/pojemnosé nominalna akumulatora V/Ah 358 | 192/384/576/768
m Typ jednostki napedowe;j AC Electric
m Producent/ typ osi napedowej Kessler D81
m Hamulce robocze Zanurzone w oleju/tarczowe mokre
E Hamulec postojowy Tarcza sucha na osi napedowej
m Cisnienie robocze osprzetu MPa 19,5
m Objetosc oleju hydraulicznego w osprzecie I/min 100
m Pojemno$c¢ zbiornika hydraulicznego | 140
m Konstrukcja uktadu kierowniczego Uktad kierowniczy ze wspomaganiem hydraulicznym
m Liczba obrotow kierownicy 54
Poziom cisnienia akustycznego przy fotelu kierowcy dB (A) DO USTALENIA
Poziom mocy akustycznej podczas cyklu roboczego dB (A) DO USTALENIA
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PARAMETRY ROBOCZE STAND. | OPCJA ERGONOMIA(ciag dalszy) STAND. | OPCJA
Tryby dziatania X Przyciemniane szyby kabiny operatora (wszystkie) X
0$ napedowa Kessler D81 PL z hamulcami tarczowymi w kapieli olejowej X Przyciemniana szyba gérna kabiny operatora X
NAPED STAND. | OPCJA Gorna szyba z poliweglanu X
Ogranicznik predkosci - bezwarunkowy i regulowany przez klienta X Ostona ze szkta akrylowego naklejona na przednia powierzchnig X

przedniej szyby
Ogranicznik predkosci jazdy - obciazony (regulowany) X ) . .

- Siatka druciana w gornej czgsci kabina operatora X

PODNOSNIK STAND. | OPCJA - — - -

Pionowa ostona stalowa przedniej szyby w formie belki X
Uktad hydrauliczny z wykrywaniem obciazenia ,,na zadanie” X } .

Ostona operatora w postaci drucianej siatki X
Maszt dwustopniowy bez wolnego skoku X - . .

Zintegrowany wys$wietlacz wskaznikowy 7" X
Dwustopniowy z pefnym wolnym skokiem X Sterowanie hydrauliczne za pomoca mini dzwigni Touchpoint ™, X
Tréjstopniowy z petnym wolnym skokiem X zintegrowane z Control Arm
Wskaznik przechytu masztu — mechaniczny X Sterowanie hydrauliczne joystickiem zintegrowane z Control Arm X
Akumulator hydrauliczny X Koto kierownicy bez gatki obrotowej X
Opuszczanie poprzez wyréwnanie cisnienia X Koto kierownicy z gatka obrotowg X
Ochrona termiczna uktadu hydraulicznego X Diwignia kierunku jazdy X
ERGONOMIA STAND. | OPCJA Pedat jazdy kierunkowej Hyster Monotrol X
Otwarty przedziatu operatora (bez drzwi i szyb) X Sterowanie kierunkowe na mini dzwigniach lub joysticku X
Zabudowana kabina operatora X Hamulec postojowy - automatyczny X
Napedzany uktad odchylania kabiny operatora do prac serwisowych X Wewngtrzne lusterka szerokokatne X
Manualny uktad odchylania kabiny operatora do prac serwisowych X Nagrzewnica z 3-stopniowa dmuchawa X
Izolowane mocowania kabiny zmniejszajace hatas i wibracje X Teleskopowa i przechylna kolumna kierownicy X
System wykrywania obecnosci operatora X Konwerter DC/DC 24 V/12V z gniazdem X
Fotel z mechaniczng amortyzacja X Automatyczna klimatyzacja X
Fotel z amortyzacja pneumatyczna X Lampka do czytania X
Fotel Deluxe z amortyzacja pneumatyczng X Rolety przeciwstoneczne na gérnym i tylnym oknie X
Niski zagtowek fotela X Szyba przednia z przysfona X
Wysoki zagtowek fotela X Siedzenie instruktora X
Dodatkowy podtokietnik po lewe; stronie X Wentylator recyrkulacji powietrza X
Materiatowa tapicerka fotela X Dodatkowy wentylator recyrkulacji X
Winvlowa tapicerka fotela X Pret montazowy akcesoriéw dodatkowych na prawym przednim X

Y P stupku kabiny

Podgrzewany fotel X Uchwyt na dokumenty na prawym przednim stupku kabiny X
Wentylacja siedziska X Ogrzewana gorna i/lub tylna szyba X
2-punktowy pas bezpieczenstwa zapewniajacy duza widocznos$é X Miejsce pod radio (okablowanie, dwa glo$niki i antena) X
Wycieraczki szyby przedniej, gérnej i tylnej X Radio Bluetooth z 2 gto$nikami i antena X
Wycieraczka szyby przedniej w ksztatcie litery H X
Wycieraczka szyby przedniej w ksztatcie litery | X
Laminowana przednia szyba kabiny operatora X
Gorne okno z szyba pancerna - certyfikat FOPS X
(zamknigta kabina operatora)
Stalowe prety pod gornym oknem z szyba pancerna X

(zamknigta kabina operatora)
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WIDOCZNOSC

STAND.

OPCJA

WYGLAD ZEWNETRZNY

STAND.

OPCJA

Zewnetrzne lusterka montowane na kabinie

Z6tte malowanie Hyster podstawy wozka

System detekcji obiektow

Specjalne malowanie podstawy wozka

Wysoce wydajne reflektory robocze LED

Malowanie specjalne przedziatu operatora (tylko na zewnatrz)

Dwa reflektory na przednich btotnikach

Pasek $wiatet awaryjnych na przeciwwadze

Cztery reflektory robocze zamontowane na maszcie

DODATKI

OPCJA

Cztery reflektory robocze zamontowane na kabinie

Pakiet dokumentacji technicznej

Dwa tylne $wiatta robocze na kabinie

X [ X | X | X | X |[Xx

Instrukcja obstugi

Swiatta LED stopu/tylne/hamowania

Certyfikat CE *

Swiatta kierunkowskazow, awaryjne i obrysowe w technologii LED

Gwarancja: Rozszerzona gwarancja: 24 miesiace / 4 000 godzin

System kamery cofania **

OBStUGA

STAND.

OPCJA

Klakson powietrzny 112 dBA

Klakson elektryczny 105 dBA

Alarm wizualny - z6tte $wiatto ostrzegawcze, kluczyk w potozeniu
wiaczonym

Alarm wizualny - 26tte $wiatto ostrzegawcze, przetacznik i kluczyk w
potozeniu wiaczonym

Alarm dzwigkowy — aktywny alarm cofania 82-102 dB(A),
samoregulujacy

Alarm dZzwigkowy cofania — podczas jazdy na biegu wstecznym, biaty
szum

Alarm ruchu do przodu/wstecz

Niebieskie $wiatto punktowe LED - tyt/przad i tyt

System monitoringu ci$nienia w oponach

Klimatyzacja lub automatyczna klimatyzacja wytaczona przy
otwartych drzwiach

Przetacznik odtaczenia baterii z blokada

Uruchomienie wazka za pomoca kluczyka i przycisku Start

Hasto operatora (wy$wietlacz) wymagane do uruchomienia wozka

Wymaganie zapigcia pasa do uruchomienia silnika

Modut zasilania z bezpiecznikami

Bezpieczniki cze$ciowo zastapione wytacznikami automatycznymi

Bezprzewodowe zarzadzanie aktywami Hyster

Bezprzewodowe zarzadzanie aktywami Hyster Tracker - Dostep /
Weryfikacja

Bezprzewodowe zarzadzanie aktywami Hyster Tracker — monitoring

Uktad automatycznego smarowania podstawy wozka i zewnetrznego
masztu

Centralny uktad smarowania gérnych rolek tancuchéw masztu

Instalacja elektryczna 24V

Zabezpieczenie nakretek na kotach skretnych

Fartuchy na przednich btotnikach

Fartuchy na tylnych btotnikach

4 ucha dzwigowe - 2 z przodu i 2 z tytu

X | X [ X | X

*Standard lub opcja na wybranych rynkach. Inne opcje dostepne po kontakcie z
Dziatem Inzynieryjnym ds. Projektéw Specjalnych (SPED) By uzyskac¢ dodatkowe

informacje, prosimy o kontakt z firma Hyster.

** Kamera cofania jest standardowym wyposazeniem modeli J16XD9, J16XD12,
J18XD75 i J18XD9. We wszystkich innych modelach jest ona opcjonalna.

“ HYSTER




SOLIDNI PARTNERZY. MOCNE WOZKI."

DO WYMAGAJACE) PRACY, WE WSZYSTKICH BRANZACH.

Firma Hyster” dostarcza peten zakres wozkow
magazynowych, spalinowych oraz elektrycznych woézkow
7 przeciwwaga, wozkéw do obstugi konteneréw. Hyster
ma ambicje, aby by¢ kims$ wiecej niz tylko dostawca
wozkow widtowych.

Naszym celem jest zapewnienie petnego partnerstwa,
zapewniajgcego odpowiedz na petny wachlarz zagadnien
zwigzanych z przetadunkiem materiatéw: niezaleznie od
tego, czy klient potrzebuje profesjonalnego doradztwa w
zakresie zarzadzania flotg, w petni wykwalifikowanego
wsparcia serwisowego, czy niezawodnych czesci —
moze polegac na Hyster'.

Nasza sie¢ wysoko wykwalifikowanych dystrybutoréw
zapewnia profesjonalne doradztwo i lokalne wsparcie.
Moga oni zaoferowac korzystne cenowo pakiety
finansowe oraz wdraza¢ skutecznie zarzadzane programy
konserwaciji, aby zapewni¢ klientowi maksymalne
mozliwe korzysci. Nasza dziatalno$¢ jest odpowiedzig

na potrzeby w zakresie transportu bliskiego materiatow.
Dzieki niej klient moze skoncentrowac sie na sukcesie
swojej firmy zaréwno teraz, jak i w przysztosci.
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