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J1.6KN, J1.8KN, J2.0KN

w e ) HYSTER HYSTER HYSTER HYSTER HYSTER HYSTER
. roducent (skrét) 1.1

1.2 | Oznaczenie typu producenta J1.6XN (MWB) J1.6XN (LWB) J1.8XN (MWB) J1.8XN (LWB) J2.0XN (MWB) J2.0XN (LWB) 1.2
13 Naped: elektryczny (z baterii lub z sieci), diesel, benzyna, gaz elektryczny (akumulator) elektryczny (akumulator) Elektryczny (akumulator) Elektryczny (akumulator) Elektryczny (akumulator) Elektryczny (akumulator) 13
1.4 Obstuga przez operatora: reczna, prowadzenie, stojac, na siedzaco, wozek do kompletacji zamowien W pozycji siedzacej W pozycji siedzacej W pozycji siedzacej W pozycji siedzacej W pozycji siedzacej W pozycji siedzacej 1.4
15 Udzwig znamionowy/tadunek znamionowy Q) 1.6 1.6 18 1.8 2.0 2.0 15
1.6 | Srodek cigzkosci tadunku ¢ (mm) 500 500 500 500 500 500 1.6
1.8 Odlegtosc¢ od osi kota do czota widet X (mm) 326 326 321 321 321 321 1.8
1.9 | Rozstaw osi y (mm) 1431 1539 1431 1539 1539 1539 1.9
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2.1 Waga catkowita O kg 3036 3209 3288 3282 3565 3386
22 Nacisk na 0$ z tadunkiem z przodu/z tytlu O kg 3986 650 3992 817 4435 653 4368 714 4892 673 4719

Nacisk na o$ bez tadunku, z przodu/z tylu O 1461 1575 1533 1676 1601 1687 1608 1674 1743 1822 1652
- 31 Opony: L=pneumatyczne V=petne SE=superelastyczne SE SE SE SE SE SE 31 -
g 32 | Wymiary opon, z przodu 18x7-8 18x7-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10 32 E
=33 | Wymiary opon, z tylu 140/55-9 140/55-9 140/55-9 140/55-9 15x4.5-8 140/55-9 33 S
E 35 Liczba kot z przodu/z tytu (x = napgdowe) 2X ‘ 2 2X 2 2X ‘ 2 2X 2 2X 2 2X ‘ 2 35 E
(36 | Rozstaw kot, z przodu b, (mm) 889 889 908 908 906 908 =]
N 37 | Rozstaw ko, 2 tylu b, (mm) 918 918 918 918 918 918 -
R T —
41 Pochyt masztu /karetki widet do przodu/do tytu alB(°) 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 4.1
42 Wysokos¢ ze ztozonym masztem h, (mm) 2230 2230 2180 2180 2180 2180 42
43 | Wolny skok h, (mm) 100 100 100 100 100 100 43
44 Wysokos$¢ podnoszenia h, (mm) 3320 3320 3390 3390 3390 3390 44
45 Wysokos¢ z roztozonym masztem 4 h‘(mm) 3868 3868 4006 4006 4006 4006 45
4.7 Wysokos¢ klatki ochronny (kabiny) ® h, (mm) 2070 2070 2070 2070 2070 2070 47
4.7.1 | Wysokos¢ kabiny (kabina otwarta) mm 2087 2087 2087 2087 2087 2087 471
48 Wysokos¢ siedzenia/stanowiska O h, (mm) 1017 1017 1017 1017 1017 1017 48
412 | Wysoko$¢ sprzegu holowniczego h,(mm) 360 360 360 360 360 360 4.12
4.19 | Dtugosc¢ catkowita 1, (mm) 2980 3088 2975 3083 2975 3083 4.19
420 | Dtugos¢ do czota widet I,(mm) 1980 2088 1975 2083 1975 2083 420
4.21 | Szeroko$¢ catkowita * b /b, (mm) 1050 < 1050 %= 1116 1116 1116 1116 421
4.22 | Wymiary widet 1SO 2331 s /e /I (mm) 40 80 1000 40 80 1000 40 80 1000 40 80 1000 40 100 1000 40 100 1000 4.22
4.23 | Karetka widet 1S0 2328, klasa/typ A, B 2A 2A 2A 2A 2A 2A 4.23
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet ® b, (mm) 907 907 977 977 977 977 424
431 | Przeswit pod masztem, z tadunkiem m, (mm) 70 70 70 70 70 70 431
4.32 | Przeswit pod ramg, Srodek rozstawu «* mz(mm) 100 100 100 100 100 100 432
4.33 | Wymiar tadunku b 12 x | 6 na krzyz b, x I (mm) 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 1000 x 1200 433
4.34 | Szeroko$c¢ korytarza z zadanymi wymiarami tadunku A, (mm) 3309 3417 3305 3413 3305 3413 4.34
4.34.1| Szeroko$c¢ korytarza dla palet 1000 x 1200 w poprzek 4 A, (mm) 3309 3417 3305 3413 3305 3413 4341
4.34.2 | Szeroko$c¢ korytarza dla palet 800 x 1200 wzdtuz 4 A, (mm) 3432 3540 3427 3535 3427 3535 4.34.2
4.35 | Promien skretu Wa (mm) 1654 1762 1654 1762 1654 1762 4.35
436 | Wewnetrzny promien skretu b, (mm) 0 0 0 0 0 0 4.36
4.41 | Praca w korytarzach przecinajacych sig pod katem 90° (paleta szer. = 1200 mm, dt. = 1000 mm) 1778 1824 1800 1846 1800 1846 441
4.42 | Wysoko$¢ stopnia (od podfoza do stopnia) é mm 526 526 526 526 526 526 4.42
Wysokos¢ stopnia (pomiedzy stopniami posrednimi, stopniem a podtozem) 484 484 484 484 484 484 443
Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h L 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 5.1
Predkos¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku, wstecz km/h 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 16 5.1.1
E Predkos¢ podnoszenia, z tadunkiem/bez tadunku m/s I 0,43 0,59 0,43 0,59 0,41 0,60 041 0,60 0,40 0,58 0,40 0,58 5.2 =
§ Predkos¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s 0,50 0,47 0,50 0,47 0,46 0,40 0,46 0,40 0,47 0,40 0,47 0,40 543} E
; Sita uciagu, z tadunkiem/bez tadunku N 3406 3680 3406 3680 3337 3646 3337 3646 3260 3603 3294 3637 55 g
'uE'.u Maks. ciag dyszla, z tadunkiem/bez tadunku N 11415 11690 11415 11690 11355 11664 11346 11655 11269 11612 11304 11647 5.6 2
= Zdolno$¢ pokonywania wzniesien, z tadunkiem/bez tadunku % n 16 n 16 10 15 10 15 9 14 9 15 57 5
= Maks. zdoIno$¢ pokonywania wzniesiei, z fadunkiem/bez tadunku % 25 35 25 35 23 35 23 36 31 34 22 36 58 =
Czas przyspieszania, z tadunkiem/bez tadunku s 46 41 46 41 46 41 46 41 46 41 46 41 5.9

Hamulce robocze

Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny Hydrauliczny

Hydrauliczny

6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kw 2x5.0 2x5.0 2x5.0 2x5.0 2x5.0 2x5.0 6.1
6.2 Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 25 % kw 12 12 12.0 120 12.0 12.0 6.2
6.3 | Bateria zgodna z norma DIN 43531/35/36 A, B, C, nie DIN 43531-A DIN 43531-A DIN 43531-A DIN 43531-A DIN 43531-A DIN 43531-A 6.3
6.4 Napigcie/pojemno$¢ nominalna baterii K5 (V)/(Ah)
6.5 Cigzar baterii A kg

Zuzycie energii wg cyklu VDI A kWh/h @Nr cykli

- 8.1 Typ jednostki napedowej Indukcyjny AC Indukcyjny AC Indukcyjny AC Indukcyjny AC Indukcyjny AC Indukcyjny AC 8.1 -
E 10.1 | Cisnienie robocze osprzgtu O bar | 180 180 180 180 180 180 10.1 =
m
E 10.2 | llo$¢ oleju dla osprzetu I/min 40 40 40 40 40 40 10.2 —
=2
’ . = 10.3 | Pojemnos¢ zbiornika oleju hydraulicznego | 19 19 19 19 19 19 10.3 _E.
3 =
1 E 10.7 | Poziom ci$nienia akustycznego przy fotelu kierowcy L, © dB (A) 69 69 69 69 69 69 10.7 g
] = 10.8 | Sprzeg holowniczy, typ DIN Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen 10.8 =

- Dane techniczne na podstawie VDI 2198. * Rozstaw standardowy / szeroki ** dla 60 min *** dla 5 min **** dla 30 min WIDLY: ROZSTAW WIDEL: 4
i OSPRIET | MASA: . i J1.6-J1.8XN: 80 x 40 x 1 000 to 1 200 Wewnetrzny, minimalny: 30 mm i '
e Ciezar (wiersz 2.1) na podstawie nastepujacych specyfikacji: Maszt 3360mm (Vista Plus) i 3430mm (Vista), szczyt widetf z 2-stopniowym masztem LFL, {24 DS} QU JiZoe Ledneigy e Eng P, e -
3 z karetka standardowa widly 1000mm, z ustawieniem wydajno$ci HiP konfiguracja akumulatora zgodnie z DIN. i e P
g 2

- s i = =




INFORMACIE 0 MASZTACH | UDZWIGACH WYMIARY WOZKA

MASZTY VISTA PLUS J1.6KNT MASZTY VISTA J1.6-2.0KNT
Maksimum Przechyt Wysokosé Wysokosé Swobod! Maks. Przechyt Wysokosé Wysokosé Swobod UWAGA:
wysokos¢ widel do tyhu wpozycji | catkowitapo | podnoszenie wysokosé widet do tytu wpozycji | catkowita po | podnoszenie o - .
(mm)* opuszczonej | wysunigciu | (szczyt widet) (mm)* opuszczonej | wysunigciu |(szczyt widet) Specyfikacje sa uzaleznione od stanu pojazdu
: (mm) (mm) (mm) | : (mm) (mm) (mm) | oraz jego wyposazenia, jak rowniez od charakteru
Z_VZ'SFB iP '\‘/JVS 30 5° 2230 3868 % 140 s \QEEW , 3432 5 2180 4006 % 140 i warunkow panujacych w obszarze roboczym.
TRy 3860 5 2580 4368 * 140 esclowy 3932 5 2530 4506 % 140 Jezeli te specyfikacje sa krytyczne, nalezy omoéwié
ograniczeniem o ograniczeniem J .
e 4360 5 2830 4868 * 140 bod 4432 5 2780 5006 * 140 proponowane zastosowanie z dealerem.
SWOBOANedo |4 ggy 5 3180 5386 % 140 SBIERINEL 4932 5 3130 5506 % 140
podnoszenia podnoszenia a Maks. waga akumulatora
Vista ’
2-czesciowy 3218 5 2080 3728 4 1505 @ 1 Spéd widet
z petnym 3718 5 2330 4228 % 1755 @
wolnym 4338 5 2680 4847 4 2105 @ o Fotel z petng amortyzacja zmniejszajacy
skokiem widet wibracje catego ciata. W wyposazeniu
Vista Plus 4300 5 1980 4808 % 1472 & Vista 4300 5 1930 4875% 1355 @ maska standardowa. 1051Tmm z
3-czesciowy 4600 5 2080 5108 % 1572 & 3-czesciowy 4600 5 2030 5175 % 1455 @ podniesiona maska.
z pefnym 4900 5 2180 5408 1672 A z petnym 4900 5 2130 5375 < 1555 @ )
wolnym 5200 5 2330 5708 % 1822 & wolnym 5200 5 2280 5775 4 1705 @ +  Bezkraty ochronnej fadunku
skokiem widet 5500 5 2430 6008 * 1922 A skokiem widet 5500 5 2380 6075 % 1805 @
o Dodatkowe 32mm z kratg ochronna tadunku
T
] h podlega tolerancji +/- 5 mm
J1.6-2.0N - Tabela udzwigu w kg przy $rodku ciezko$ci obciazenia 500mm
P ycznie profilowane opony pefne o Z hydrau||czlnym| manL_Jalnym| )
Maksimum Bez b T I elementami sterowania; 155 baréw
p ] 9 ym p y . ” .
wysokosé z elektrohydraulicznymi elementami
. | JLGXN (MWB) | J1.6XN (LWB) | J1.8XN (MWB) | J1.8XN (LWB) | J2.0XN (MWB) | J20XN (LWB) | J1.6XN (MWB) | J1.6XN (LWB) | J1.8XN (MWB) | J1.8XN (LWB) | J20XN (MWB) | J2.0XN (LWB) .
widet (mm) sterowania.
Vista Plus 3360 1600 1600 1600 1600 .
2-stopniowy z 3860 1600 1600 1590 1500 I\/Iaksymalny przepi\{w ustawiany
Zafggféﬁgg 4360 1580 1580 1570 1570 z tablicy rozdzielczej.
podnoszenia 4860 1490 1500 1480 1480 o ) )
AN Ustawienie wysokowydajne HiP
Vista 3432 1600 1600 1800 1800 2000 2000 1580 1580 1740 1740 1920 1920 o .
2-stopniowyz| 3932 1600 1600 1800 1800 2000 2000 1570 1570 1740 1740 1910 1910 A Ustawienie wydajnosci eLo
ograniczniem 3932 1580 1580 1780 1780 1980 1980 1550 1550 1720 1720 1900 1890 )
wolnego skoku| 3932 1490 1500 1580 1580 1570 1570 1450 1460 1540 1540 1520 1520 A min./maks
o cze"s‘gfg wyz| 3218 1600 1600 1800 1800 2000 2000 1570 1570 1750 1750 1930 1930 % Szerokos¢ catkowita 1116mm z oponami
petnym wolnym| 3718 1600 1600 1800 1800 2000 2000 1560 1560 1750 1750 1920 1920 [ 200/50-10 wymaganymi dla masztéw o
skokiem widet 4338 1600 1600 1800 1800 2000 2000 1550 1550 1740 1740 1910 1910 wysokosci 5000 mm i wyzszych.
B,,B ) .
Vista Plus 4300 1600 1600 :igg :%g 2 ©  Mierzony wedtug cykléw testowych oraz na
3-stopniowy 4600 1500 1510 podstawie wartosci obcigzenia zawartych w
z petnym 4900 1350 1360 1320 1320 ] ie EN12
wolnym 5200 1220 1230 1190 1190 ) . normie 053.
skokiem widel| 5509 1090 1100 1060 1060 = i i
R ¢ Z pionowa wymiana akumulatora
; 4300 1600 1600 1800 1800 2000 2000 1570 1570 1740 1740 1910 1910 ) )
Vi — B3
3,sto'psrtf0wy 4600 1570 1570 1770 1770 1880 1960 1540 1540 1710 1710 1840 1880 90 z pozioma wymiana akumulatora
Z petnym 4900 1460 1450 1710 1710 1710 1910 1420 1430 1650 1650 1690 1770
wolnym 5200 1320 1330 1650 1600 1580 1670 1290 1290 1590 1580 1540 1640
skokiem widet 5500 1190 1200 1590 1470 1440 1540 1160 1160 1520 1440 1410 1500 G = $rodek ciezkosci wozka bez tadunku TABELE MASZTOW:
e e ’
A, =W, + R+ a (patrz wiersze 4.34.114.34.2) * Z krata ochronng fadunku doda¢ 721mm. i
J1.6-2.0KN - Tabela udzwigu w kg przy srodku ciezkosci obciazenia 600mm A Z krata ochronna tadunku odja¢ 723mm.
P ycznie profilowane opony petne R = (1 +x?+[b.-b\? . .
Waksimum = - o = 6 Pz g | * Z kratg ochronna fadunku doda¢ 723mm.
Loen ] g ym p y 5 ,
widet (mm)*| J16XN (MWB) | JLEXN (LWB) | J1.8XN (MWB) | J1.8XN (LWB) | J20XN (MWB) | J20XN (LWB) | J16XN (MWB) | J1.6XN (LWB) | J18XN (MWB) | JI8XN (LWB) | J20XN (MW | J2OXN (LWE) * Z krata ochronna tadunku dodaé 656mm.
. ;/tig:)ang\lllvsy , 3360 1450 1450 1430 1430 E3 Z kratg ochronng fadunku doda¢ 655mm.
ROUL SN 3860 1450 1450 1430 1430 " — o
23522552‘62”3 4360 1430 1430 1410 1410 (] Z krata ochronna tadunku odjaé¢ 655mm.
podnoszenia 4860 1350 1360 1320 1330
Vista 3432 1450 1450 1600 1600 1800 1800 1410 1410 1560 1560 1720 1720
2-stopniowy z 3932 1450 1450 1600 1600 1800 1800 1410 1410 1560 1560 1720 1720 L
ograniczniem 4432 1430 1430 1580 1580 1780 1780 1390 1390 1540 1540 1700 1700 “ G n o
wolnego skoku| 4937 1350 1360 1500 1500 1570 1570 1300 1310 1450 1450 1520 1520 I'ZWI ZNAMI “ WY
Vist
sczeciowy | 3218 1450 1450 1600 1600 1800 1800 1410 1410 1570 1570 1730 1730
z pelnym N8 1450 1450 1600 1600 1800 1800 1400 1400 1560 1560 1720 1720
¥ \g_olnvm_d , 4338 1450 1450 1600 1600 1800 1800 1390 1390 1560 1560 1720 1720
SKOKIem wiae
— 2500 $rodek ciezkosci UWAGA
Vista Plus 4600 1450 1450 1410 1410 > cl o ) o .
3-stopniowy 4600 1400 1400 1360 1360 = Odlegto$é od przedniej krawedzi Podczas pracy z podniesionym fadunkiem
z petnym 4900 1350 1360 1310 1310 ; widet do $rodka ciezkosci fadunku. nalezy zachowac ostroznosé. Gdy waézek i/
wolnym 5200 1220 1230 1190 1190 c ; o S
skokiem widel|  gggg 1090 1100 1060 1060 £ 2000 . i lub fadunek jest podniesiony, stabilnos¢ ulega
2 Obcigzenie nominalne zmniejszeniu. Podczas podnoszenia fadunku
Vi 4600 1450 1450 1600 1600 1800 1800 1410 1410 1560 1560 1710 1710 = Na podstawie masztu pionowego ) ’ o )
3-stopniow: 4600 1420 1420 1570 1570 1770 1770 1380 1380 1530 1530 1690 1690 13 d koSG ni K Py nalezy bezwzglednie pamieta¢ o utrzymaniu
pt Y 4900 1370 1380 1520 1520 1710 1710 1330 1330 1480 1480 1640 1630 © 1500 0 WYSOKOSCI nieprzekraczajace)
z pefnym ; minimalnego odchylenia masztu w dowolnym
wolnym 5200 1320 1320 1470 1470 1570 1660 1270 1280 1420 1420 1540 1570 S 3930 mm do szczytu widet. : 9 Y 4w doworny
skokiem widef| 5500 119 1200 1410 1410 1440 1530 1160 1160 1360 1360 1410 1500 K kierunku. Operatorzy musza by¢ wiasciwie
- 5 przeszkoleni i stosowac¢ sie do wskazéwek
« *Predkosé¢ pochylenia ograniczana do 1° na sekunde przez mechaniczne ograniczniki predkoéci, dla masztéw o wysokosci 5000 mm i wiecej. % 1000 j%g))é” i podanych w instrukcji obstugi.
- 'S J16XN -
& 8 Produkty Hyster moga ulec zmianie bez powiadomienia. 3
500 Wozki widtowe przedstawione na ilustracjach moga
UWAGI
Ws__J(azaqe \'/\_/artoéci‘ udz’vyigu zqamionowego dotycz_a masztéw w pofozeniu piopovyym w przypadku wézlk()w z klaretka stgndardowa Ilub Z przesuwem chznym 300 500 700 900 1100 1300 zawiera¢ wyposazenie dodatkowe..
i widfami o dtugo$ci nominalnej. Maszty przekraczajgce maksymalng wysoko$¢ widet wykazana w tabeli masztéw klasyfikowane sg jako maszty wysokiego .
podnoszenia i, w zalezno$ci od konfiguracji opon/rozstawu két, moga wymagac zmniejszenia udzwigu, ograniczenia przechytu w tyt lub szerokiego rozstawu kot. ce Oznaczenia: ) o
B ., érodek ci ZkOS’(H (mm) Niniejszy wozek odpowiada obowigzujacym -
Wskazane wartosci dotycza standardowego wyposazenia. W przypadku wykorzystania niestandardowych urzadzert moga one ulec zmianie. Aby uzyskaé wiecej € wymogom UE.
i informacji, nalezy skontaktowac sie z dealerem firmy Hyster.




FUNKCIE PRODUKTU

NIEZAWODNOSC

Wytrzymata konstrukcja masztu zapewnia dobra
widocznos¢ i niezawodna wydajnos$é podnoszenia.

Stalowa pokrywa silnika oraz trwate ostony boczne, to
zwiekszona odporno$¢ na zniszczenia zderzeniowe oraz
0golne zuzycie.

Technologia silnika pradu zmiennego jazdy i podnoszenia
umozliwia wdézkowi bardziej niezawodna prace przez
diuzszy czas, znacznie skracajac czas przestojow.

Czujniki hallotronowe w przekfadni napedowej zastepuja
wewnetrzne tozyska enkodera, zwiekszajac niezawodnosé
wozka i skracajac czas przestojow.

Solidna konstrukcja podwozia zapewnia doskonata
trwatosc¢ i stabilnos¢, zwiekszajac pewnosc¢ pracy
operatora i podnoszac wydajnos¢.

Silniki pradowe w obudowie P54 oraz elementy
sterujgce z ochrong IP 65 zapobiegaja przedostawaniu
sie zanieczyszczen i wilgoci, zmniejszajac
prawdopodobienstwo uszkodzenia wozka..

WYDAINOSC

Naped pradu przemiennego na przednie kota zapewnia
ptynne przyspieszenie oraz znakomite wtasciwosci jezdne
i wydajno$¢ momentu obrotowego. W potaczeniu z
hamowaniem regeneracyjnym woézek charakteryzuje sie
wydajnoscia przewozenia tadunkow.

Zerowy promien skretu (ang. Zero Turn Radius, ZTR)
osi umozliwia szybsze manewrowanie w korytarzach
roboczych, zwiekszajac ilos¢ obstugiwanych tadunkow.

Kompaktowe wymiary podwozia oraz solidna o$ kierujaca
umozliwiaja pokonywanie ciasnych zakretéw, gwarantujac
znakomitg manewrowos$¢ w korytarzach roboczych lub w
zatfoczonych obszarach zatadunku/roztadunku.

Mechanizm sterowania E-steering zwieksza wydajnos¢,
utrzymujac przy tym bardzo dobry czas pracy akumulatora.

Pojemnos¢ akumulatora oraz rozstaw kot wézka mozna
dopasowac do zastosowania, optymalizujac wydajnos¢,
zwrotnosc¢ oraz trwatos¢ akumulatora w czasie zmiany.

Wydtuzona zywotnos¢ akumulatora w czasie zmiany oraz
boczny dostep do komory akumulatora ze sktadanymi,
uchylanymi na 180° drzwiami tylnymi, umozliwiajg
wydtuzenie nieprzerwanego czasu pracy wozka, a szybki
i prosty proces fadowania akumulatora pozwala na
utrzymanie woézka w ciggtym ruchu.

Bezobstugowy system HMS (ang. Hyster Stability
Mechanism) redukuje przechyt wozka podczas jazdy przez
przeszkody, zwiekszajac pewnos¢ operatora i wydajnosé
produkcyjna.

Spora przestrzen na nogi, intuicyjny uktad pedatéw
oraz niska wysokos¢ stopni zapewniajg operatorowi
komfortowa przestrzen robocza. Oznacza to, ze
wchodzenie i schodzenie z wdézka oraz jazda do tytu
powoduje mniejsze zmeczenie podczas dfugiej zmiany.

Kabina operatora wyposazona jest w fotel operatora z
petnym zawieszeniem o wysokosci 80 mm, dzieki czemu
drgania wozka sa mniejsze, a jazda bardziej ptynna.
Opcjonalny fotel obrotowy gwarantuje operatorowi
wygodng pozycje podczas czestej jazdy wsteczne;.

Opcjonalny podtokietnik z modutem mini dzwigni

z wbudowanymi elementami sterowania uktadem
hydraulicznym, zintegrowanym sterowaniem kierunku,
przyciskiem wytaczenia awaryjnego oraz klaksonem
stwarza najwyzszy komfort i zapewnia maksymalna
kontrole. Ponadto dostepny jest szereg nowych wzoréw
dzwigni sterowania recznego, zapewniajacych znakomita
wydajnos¢ przetadunku.

Mechanizm sterujgcy E-steering powoduje, ze gatka
sterujaca zawsze znajduje sie we wstepnie zdefiniowanej
ergonomicznej pozycji wybranej przez operatora podczas
jazdy w linii prostej..

Zapewnia to wygode dla operatora oraz redukuje
zmeczenie.

Opcja zapamietywania odchylenia umozliwia zwolnienie
kolumny kierowniczej do pozycji najblizszej pozycji
pionowej, aby umozliwi¢ operatorowi tatwe wysiadanie z
wozka. Po powrocie do wézka operator po prostu pocigga
kolumne kierownicy z powrotem do ustawionej wczesniej
pozycji.

Szereg opcji zabezpieczen przed warunkami
atmosferycznymi pomaga stworzy¢ komfortowe
Srodowisko pracy niezaleznie od warunkéw.

Wygodne, drzwi tylne z mozliwoscig uchylenia na
180°, umozliwiaja prosta i wydajng pozioma wymiane
akumulatora.

FUNKCIJE PRODUKTU (2)
NISKIE KOSZTY EXSPLORTACYINE

Odpowiednia rownowaga pomiedzy wydajnoscia,
zwrotnoscia, zywotnoscia akumulatora i mechanizmmem
wymiany dopasowanymi do zastosowan zapewnia
wydajnos¢ i produktywnosc¢ przy nizszych kosztach.

Program Vehicle System Manager (VSM) umozliwia
dostosowywanie parametrow wydajnosci oraz
monitorowanie kluczowych funkcji, zapewniajac
dostosowanie wydajnosci do zapotrzebowania oraz
niewielkie potrzeby konserwacyjne.

Trwate podzespoty wysokiej jakosci oznaczajg
diugotrwata niezawodnos$¢ oraz nizsze koszty
konserwaciji. Praktycznie bezobstugowe podzespoty,
takie jak hamulce tarczowe mokre oraz bezszczotkowe
silniki pragdu przemiennego powodujag, ze produkty
Hyster Electrics wymagaja przegladu serwisowego
zaledwie raz na 1000 godzin pracy.

\Wbudowane zabezpieczenia termiczne silnika
trakcyjnego oraz zaawansowany uktad chtodzenia
chronig podzespoty wobzka, dzieki czemu koszty
konserwacji ulegaja zmniejszeniu.

Szybki dostep do informacji diagnostycznych umozliwia
precyzyjne rozwigzywanie problemow, i fatwe
planowanie konserwacji, co w konsekwencji prowadzi
do obnizenia kosztow.

Hamulce zanurzone w kapieli olejowej ograniczaja
Zuzycie czesci i chronig przed przedostawaniem sie
zanieczyszczen i pytu z posadzki, dzieki czemu koszty
konserwacji ulegaja zmniejszeniu.

Dostep do informacji diagnostycznych za
posrednictwem wyswietlacza lub ztgcza w kolumnie
kierownicy umozliwia technikom monitorowanie
warunkéw wozka oraz planowanie wymogoéw
konserwacyjnych.

tatwo demontowane dwuczesciowe ptyty podtogowe
umozliwiajg szybki dostep do stycznika zasilania,
bezpiecznikéw oraz przekaznikéw.

Uktad automatycznego hamulca postojowego mozna
zwolni¢ recznie uruchamiajgc uktad dzwigni pod
ptytami podtogi, skracajac tym samym czas przestoju.

Silnik, pompa, sterownik oraz zbiornik oleju znajduja sie
W przeciwwadze i sg tatwo dostepne; aby uzyskaé do
nich dostep wystarczy odkreci¢ dwie sruby radetkowe.
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SILNI PARTNERZY. SOLIDNE WOZKI."

DO WYMAGAIACYCH ZASTOSOWAN, WSZEDZIE.

Hyster dostarcza petna game wdzkéw magazynowych,

wozki czotowe spalinowe i elektryczne, wozki do obstugi
konteneréw oraz woézki wysokiego sktadowania. Hyster to co$
wiecej niz tylko dostawca wozkéw widtowych.

Naszym celem jest zapewnienie petnej wspdtpracy, ktéra
bedzie odpowiedzig na cate spektrum spraw zwigzanych z
transportem materiatow. Bez wzgledu na to, czy potrzebuja
Panstwo profesjonalnego doradztwa w zakresie zarzadzania
flota, w petni wykwalifikowanego wsparcia serwisowego
czy dostaw niezawodnych czesci, warto postawi¢ na marke
Hyster.

Nasza sie¢ wykwalifikowanych dealeréw zapewnia
profesjonalne i szybkie wsparcie w poszczegdlnych
regionach. Nasi dealerzy oferuja korzystne pakiety finansowe,
a takze wprowadzajg dobrze zarzagdzane programy serwisowe
w celu zapewnienia optymalnych rozwiazan. Powierzenie nam
dostawy wyposazenia do obstugi Paristwa magazynéw to
gwarancja sukcesu Panstwa firmy — teraz i w przysztosci.
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